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Pré-Requisitos Objetivo

— Estar familiarizado com programacdo de Treinamento basico para entendimento, parametri-
PLC (IEC 61131-3) ou conhecimentos equivalentes;  zagao e controle de movimentacao de eixos, utili-

— Conhecer o sistema operacional zando servocontrole, destinado a controle(s)
Windows XP ou Superior; de movimento(s) ponto a ponto.

— Técnicos/Engenheiros na area Elétrica, Eletronica,
Automacdo, Mecatronica e afins;

— Ter cursado o treinamento TR3050
TwinCAT 3 Basics.

*Nota: Nesse modulo ndo abordamos controles de eixos interpolados e/ou CNC e servomotores de outros fabricantes.

TR3020 — TwinCAT 3 Training — NC-PTP | Conteudo Programatico

Introducéo ao Controle NC-PTP —  Servo Drive AX5000
- Propriedades
- Codificacao
—  Informagdes Técnicas
—  Conectividade
— Interligacao

Configuracao de Eixos ~Hardware —  Conexao com target —  Fator de Escala
—  ScanDevices - Encoder
—  Localizagdo de Eixos —  Resolver
—  Organizacao de Eixos
- Canais de Controle
—  Configuracao de Canais

Configuracao de Eixos —Software —  Eixos Fisicos e logicos
—  Controle Online de Eixos
— Comandos de Movimentagéo e JOG
—  Monitoracdo de Status

Configuracdo de propriedades —  Parametros
— Monitoramento
— LagDistance
—  Ajustes de escala
—  Ajustes de limites de curso
— Ajuste de Velocidades
—  Rampas de Aceleracdo e Desaceleracao

Extras —  Ativar configuracoes
Hardware Upload
Manutencao
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Func¢des de Movimentacao online para controle e testes

Funcdes de Acoplamento online para controle e testes

Configuracéo e parametrizacdo do Encoder/Resolver

Controle de Eixos via TwinCAT PLC Control —  Carregando biblioteca de Motion - MC_HOME

Estrutura de 1/0 —Motion
Tasks de Controle

Links de Controle

Relacdo entre eixos e motores
Diagrama de Estado de
Controle de Movimento
Blocos de Funcao de

Controle de Movimento
MC_POWER

MC_MOVE_ABSOLUTE
MC_MOVE_RELATIVE
MC_STOP

MC_RESET

Outros Blocos de Funcéo
Intertravamento de Blocos
Laboratério

Projeto

Tunning da malha de velocidade

Controle de Eixos via TwinCAT PLC Control

Carregando biblioteca de Motion
Estrutura de 1/0 —Motion

Tasks de Controle

Links de Controle

Relagéo entre eixos e motores
Diagrama de Estado de Controle
de Movimento

Blocos de Funcéo de Controle

de Movimento

MC_POWER

MC_MOVE_ ABSOLUTE
MC_MOVE_RELATIVE
MC_STOP

MC_RESET

Outros Blocos de Fungéo
Intertravamentode Blocos
Laboratério

Projeto

Tunning por posicéo




